
 ( 1انًُكاَُك انهُذسٍ )  ًَىرج وصف انًقرر

 

 وصف انًقرر

 

 

 جٌؿحِؼس جٌطىٌٕٛٛؾ١س  جٌّإعغس جٌطؼ١ّ١ٍس .1

 لغُ ٕ٘ذعس جٌرٕحء ٚجلأشحءجش    جٌّشوض/  ػٍّٟ جٌمغُ جي .2

  B.E 2226 Engineering Mechanics1 1لهندسيالميكانيك ا سِض جٌّمشس/ جعُ  .3

 جٌّكحػشز ٚجٌّٕحلشس  أشىحي جٌكؼٛس جٌّطحقس .4

 جلاٌٚٝ /جلاٚي  جٌغٕس/ جٌفظً  .5

 60 (جٌىٍٟ)ػذد جٌغحػحش جٌذسجع١س  .6

 20/2/2017 ضحس٠خ ئػذجد ٘زج جٌٛطف  .7

 أ٘ذجف جٌّمشس .8

 والتحليل الانشائي للجمالونات والهياكل الانشائية القوىمنضومات ايجاد العزوم ومحصلة , قوىطرق تحلبل ال على التعرف

To understand the methods of resolution forces, determine the moments and the resultant of the force 

system and the structural analysis of trusses and frames   
 

 
 
 

 
 

قعة من الطالب تحقٌقها ٌوفر وصف المقرر هذا إٌجازاً مقتضٌاً لأهم خصائص المقرر ومخرجات التعلم المتو

ولابد من الربط بٌنها وبٌن وصف . المتاحةالتعلم مبرهناً عما إذا كان قد حقق الاستفادة القصوى من فرص 

 ؛.البرنامج
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 توقف على السياسات العلمية للقسمىذه الفقرة ت: )*( ملاحظة
 

 (2انًُكاَُك انهُذسٍ ) يىرج وصف انًقررٌ

 

 وصف انًقرر

 

 

 جٌؿحِؼس جٌطىٌٕٛٛؾ١س  جٌّإعغس جٌطؼ١ّ١ٍس.1

 لغُ ٕ٘ذعس جٌرٕحء ٚجلأشحءجش    جٌّشوض/  ػٍّٟ يجٌمغُ ج.2

  B.E 2226 Engineering Mechanics 2الميكانيك الهندسي سِض جٌّمشس/ جعُ .3

 جٌّكحػشز ٚجٌّٕحلشس  أشىحي جٌكؼٛس جٌّطحقس.4

 جلاٌٚٝ /جٌػحٟٔ  جٌغٕس/ جٌفظً .5

 60 (جٌىٍٟ)ػذد جٌغحػحش جٌذسجع١س .6

 20/2/2017 ضحس٠خ ئػذجد ٘زج جٌٛطف .7

 أ٘ذجف جٌّمشس.8

 والسلوك الديناميكي , عزم القصور الذاتي, مركز الثقل للمساحات المختلفة ايجادطرق  على التعرف

To understand the methods to find the centroid of area, moment of inertia, and to understand the dynamic 

behavior. 
 

 
 
 

فر وصف المقرر هذا إٌجازاً مقتضٌاً لأهم خصائص المقرر ومخرجات التعلم المتوقعة من الطالب تحقٌقها ٌو

ولابد من الربط بٌنها وبٌن وصف . المتاحةالتعلم مبرهناً عما إذا كان قد حقق الاستفادة القصوى من فرص 

 ؛.البرنامج
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 ٚؽشجتك جٌطؼ١ٍُ ٚجٌطؼٍُ ٚجٌطم١١ُ ِمشسجش جيِخشؼ.10

  ٘ذجف جٌّؼشف١س جلأ -أ
 مركز الثقل للمساحات المختلفة  ايجادطرق  على التعرف  -1أ

 عزم القصور الذاتي ايجاد -2أ

 ِرحدب جٌغٍٛن جٌذ٠ٕح١ِىٟ  -3أ
 -4أ
  -5أ
   -6أ
  .ِمشسجٌخحطس ذحي ٠سجٌّٙحسجشجلأ٘ذجف   -خ 

   –1خ

   –2خ

   –3خ

     -4خ
        ؽشجتك جٌطؼ١ٍُ ٚجٌطؼٍُ      

 ٚجٌٛجؾد جٌر١طٟ, جٌّٕحلشس , جٌّكحػشز

 

 

 
       ؽشجتك جٌطم١١ُ     

 جلاِطكحٔحش جلاعرٛػ١س ٚجلاِطكحٔحش جٌفظ١ٍس, جٌٛجؾرحش جٌر١ط١س

 

 

 
 جلأ٘ذجف جٌٛؾذج١ٔس ٚجٌم١ّ١س  -ؼ

- 1ؼ

- 2ؼ

- 3ؼ

   -4ؼ

  
 ؽشجتك جٌطؼ١ٍُ ٚجٌطؼٍُ     
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 ؽشجتك جٌطم١١ُ    

 

 

 

 
(. جٌّٙحسجش جلأخشٜ جٌّطؼٍمس ذمحذ١ٍس جٌطٛظ١ف ٚجٌططٛس جٌشخظٟ ) جٌّٕمٌٛس جٌطأ١ٍ١٘س جٌؼحِس ٚ جٌّٙحسجش -د 

- 1د

- 2د

- 3د

    -4د
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 ذ١ٕس جٌّمشس.11

ِخشؾحش جٌطؼٍُ  جٌغحػحش جلأعرٛع

 جٌّطٍٛذس
By the end of the 

course students 

should be able to: 

أٚ / جٌٛقذز  جعُ

 جٌّٛػٛع

ؽش٠مس  ؽش٠مس جٌطؼ١ٍُ

 جٌطم١١ُ

1-2 8 
Centroids and Center of 

Gravity  

Centroids and Center of 

Gravity by Integration, 
Centroids and Center of 

Gravity of Composite 

Areas 
   

Lecturing, 

discussion 

and H.W 

Q&A, 

H.W 

quiz and 

exam 

3-4 8 
Second Moment of 

Inertia 

Definition, Rectangular 

and polar moment of 

inertia, the parallel axis 

theorem for areas, moment 

of inertia by integration, 

moment of inertia of 

composite areas.  

Lecturing, 

discussion 

and H.W 

Q&A, 

H.W 

quiz and 

exam 

5 4 

 
Products of Inertia of 

Areas and Radius of 

Gyration of areas 

Definition, Parallel axis 

theorem 

Lecturing, 

discussion 

and H.W 

Q&A, 

H.W,  

6 4 
Minimum and maximum 

moment of Inertia 
Definition, Solve Problems 

Lecturing, 

discussion 

and H.W 

Q&A, 
H.W 

quiz and 

exam 

7 4 
Dynamics 

Kinematics-absolute 

motion: 

Rectilinear motion 

Introduction, Rectilinear 

Motion of A Particle,  

Lecturing, 

discussion 

and H.W 

Q&A, 

H.W, 

quiz and 

exam 

8 4 
Angular motion of a line, 
Curvilinear motion of a 

particle using 

rectangular components   

Introduction, Theory of 

Angular Motion of A Line, 

Theory of Curvilinear 

Motion of a Particle using 

Rectangular Components   

Lecturing, 

discussion 

and H.W 

Q&A, 
H.W  

9 4 

Absolute motion of a 

particle on a curve in 

one plane using normal 

and tangential 

components 

Introduction, Theory of 

Absolute Motion of a 

Particle on a Curve in One 

Plane using Normal and 

Tangential Components 

Lecturing, 

discussion 

and H.W 

Q&A, 

H.W, 

quiz and 

exam 

10-11 8 
Kinetics, Force, Mass, 

Acceleration,  Newton’s 

law of motion 

Introduction,  Definitions,  

Newton’s Law of Motion 

Lecturing, 

discussion 

and H.W 

Q&A, 

H.W, 

quiz and 

exam 
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12-13 8 

Equations of motion of a 

particle (translation and 

rotation),  Reversed 

effective forces and 

couples 

Introduction,  Definitions, 

Equations of Motion of a 

Particle (Translation and 

Rotation),   Reversed 

Effective Forces and 

Couples   

Lecturing, 

discussion 

and H.W 

Q&A, 

H.W, 

quiz and 

exam 

14 4 Introduction to work 

and energy 

Definitions,  Work Done by 

a Force or by a System of  

Forces, Work Done by a 

Couple 

Lecturing, 

discussion 

and H.W 

Q&A, 

H.W, 

quiz and 

exam 

15 4 Introduction to work 

and energy, Examination 

Work Done by a Couple, 

Examination 
  

 جٌر١ٕس جٌطكط١س. 12

 Engineering Mechanics, Statics and Dynamics ـ جٌىطد جٌّمشسز جٌّطٍٛذس 1

 By Archie Higden and William B. Stiles , Third Edition, 

Prentice-Hall 
 

 (   جٌّظحدس)ـ جٌّشجؾغ جٌشت١غ١س 2
1- Engineering Mechanics, Statics and Dynamics by R.C.  

Hibbler, Macmillan publishing company. 

2- Engineering Mechanics, Statics by R.C. Hibbler, 4th  Edition, 

Macmillan publishing company, 1986. 

 3- Engineering Mechanics by Meriam 

 

 جـ جٌىطد ٚجٌّشجؾغ جٌطٟ ٠ٛطٝ ذٙح                

 ( .... ,جٌطمحس٠ش , جٌّؿلاش جٌؼ١ٍّس ) 
 

ِٛجلغ جلأطش١ٔص , خ ـ جٌّشجؾغ جلاٌىطش١ٔٚس

.... 
 

 خطس ضط٠ٛش جٌّمشس جٌذسجعٟ .13

  Solve more problems with different cases 
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 ضؼٍُ ٚجٌطم١١ُٚؽشجتك جٌطؼ١ٍُ ٚجي ِمشسجش جيِخشؼ .10

  ٘ذجف جٌّؼشف١س جلأ -أ
 التعرف على طرق تحليل القوى وايجاد العزوم ثم مبادىء تحليل المنشات الخرسانية -1أ

- 2أ

  -3أ
 -4أ
  -5أ
   -6أ

  .ِمشسجٌخحطس ذحي ٠سجٌّٙحسجشجلأ٘ذجف   -خ 

 جٌمذسز ػٍٝ ضك١ًٍ جٌمٜٛ ٚج٠ؿحد ػضِٚٙح  –1خ

 لأشحت١س ضك١ًٍ جٌؿّحٌٛٔحش ٚج١ٌٙحوً ج  –2خ

 دسجعس جٌّغحتً جٌٕٙذع١س جٌّطؼّٕس ػٍٝ جلاقطىحن  –3خ

     -4خ
 ٚجٌٛجؾد جٌر١طٟ, جٌّٕحلشس , جٌّكحػشز       ؽشجتك جٌطؼ١ٍُ ٚجٌطؼٍُ      

 

 

 

 
 جلاِطكحٔحش جلاعرٛػ١س ٚجلاِطكحٔحش جٌفظ١ٍس, جٌٛجؾرحش جٌر١ط١س      ؽشجتك جٌطم١١ُ     

 

 

 

 
 جٌم١ّ١س جلأ٘ذجف جٌٛؾذج١ٔس ٚ -ؼ

- 1ؼ

- 2ؼ

- 3ؼ

   -4ؼ

  
 ؽشجتك جٌطؼ١ٍُ ٚجٌطؼٍُ     

 

 

 
 ؽشجتك جٌطم١١ُ    
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(. جٌّٙحسجش جلأخشٜ جٌّطؼٍمس ذمحذ١ٍس جٌطٛظ١ف ٚجٌططٛس جٌشخظٟ ) جٌّٕمٌٛس جٌطأ١ٍ١٘س جٌؼحِس ٚ جٌّٙحسجش -د 

- 1د

- 2د

- 3د

    -4د



  
 3انصفحت 

 
  

 ذ١ٕس جٌّمشس .11

ِخشؾحش جٌطؼٍُ  جٌغحػحش جلأعرٛع

 ذسجٌّطٍٛ
By the end of the 

course students 

should be able to: 

أٚ / جعُ جٌٛقذز 

 جٌّٛػٛع

ؽش٠مس  ؽش٠مس جٌطؼ١ٍُ

 جٌطم١١ُ

1-2 8 

Introduction, 

Definitions, Resolution 

of Forces, Moments.  
 

Definitions, Resolution of a 

force in plane, Resolution 

of a force in space, Moment 

of a force.  

Lecturing, 

discussion 

and H.W 

Q&A, 

H.W 

 

3 4 Couples 
Couples, Transformation 

of a couple, Resolution of a 

Force into a Force and a 

Couple 

Lecturing, 

discussion 

and H.W 

Q&A, 

H.W 

4-5 8 
 

Resultant of Force 

Systems 

Introduction for the 

Resultant of Force Systems, 

Resultant of a Concurrent 

Coplanar Force System 

Resultant of a Non 

Concurrent Coplanar 

Force System, Resultant of 

a Concurrent Non 

Coplanar Force System 

Lecturing, 

discussion 

and H.W 

Q&A, 

H.W, 

quiz and 

exam 

6-7 8 
Resultant of Force 

Systems 

Resultant of a Parallel Non 

Coplanar Force System, 

Resultant of a System of 

Couples in Space 

Lecturing, 

discussion 

and H.W 

Q&A, 

H.W, 

and quiz 

8-9 8 
Resultant of Force 

Systems, Equilibrium 

Resultant of a Non 

concurrent Non Parallel 

Non Coplanar Force 

System, 

Introduction to 

Equilibrium, Equilibrium 

of a Concurrent Coplanar 

Force System 

Lecturing, 

discussion 

and H.W 

Q&A, 
H.W 

10-13 12 Equilibrium 

Equilibrium of a Non 

Concurrent Coplanar 

Force System, Analysis of 

Trusses, Equilibrium of a 

Concurrent Non Coplanar 

Force System, Equilibrium 

of a Parallel Non Coplanar 

Force System, Non Parallel 

Non Coplanar Equilibrium 

of a Non concurrent Force 

System. 

Lecturing, 

discussion 

and H.W 

Q&A, 
H.W, 

quiz and 
exam 
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 Engineering Mechanics, Statics and Dynamics ـ جٌىطد جٌّمشسز جٌّطٍٛذس 1

 By Archie Higden and William B. Stiles , Third Edition, Prentice-

Hall 
 

 (   جٌّظحدس)ـ جٌّشجؾغ جٌشت١غ١س 2
1- Engineering Mechanics, Statics and Dynamics by R.C.  

Hibbler, Macmillan publishing company. 

2- Engineering Mechanics, Statics by R.C. Hibbler, 4th  Edition, 

Macmillan publishing company, 1986. 

 3- Engineering Mechanics by Meriam 

 

 جـ جٌىطد ٚجٌّشجؾغ جٌطٟ ٠ٛطٝ ذٙح                

 ( .... ,جٌطمحس٠ش , جٌّؿلاش جٌؼ١ٍّس ) 
 

ِٛجلغ جلأطش١ٔص , خ ـ جٌّشجؾغ جلاٌىطش١ٔٚس

.... 
 

 
 خطس ضط٠ٛش جٌّمشس جٌذسجعٟ  .13

  Solve more problems with different cases 
 

 

 
 

 

 

 

14-15 8 Friction 
Friction, Laws of Friction, 

Types of Problems  

Involving Friction 

Lecturing, 

discussion 

and H.W 

 
 
Q&A, 
H.W, 

quiz and 
exam 


